KOTLOWNIA OLEJOWA W BUDYNKU URZEDU GMINY W KAZANOWIE

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST - 01
ROBOTY ROZBIORKOWE | DEMONTAZOWE

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspdlnego Stownika
Zamoéwien (CPV)

Grupa robét
45.1  Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa robét
45.11 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty ziemne

Kategoria rob6t
45.11.1 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
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1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt rozbidrkowych i demontazowych przy realizacji zadania pn.: ,,Kotlownia olejowa W

budynku Urz¢du Gminy w Kazanowie”

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

robdt rozbidrkowych

1.2 Zakres robot objetych ST

Zakres robot realizowanych w ramach robodt rozbiorkowych obejmuje:

- posadzek betonowych

- skucia tynkow

- wykucia oécieznic drewnianych okiennych i drzwiowych
- Rozbidrka konstrukcji z cegiet

- Wykucie z muru o$cieznic stalowych wsypu wegla

- Wywoz i utylizacja materiatéw z rozbiorki
1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawa Prawa budowlanego, wydanymi do niej

rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm

1.4  Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robodt oraz za ich zgodnos$¢ z zakresem 1
ST. Wykonawca sam znajdzie miejsce odwozu materialow rozbidorkowych, nie nadajacych si¢ do

wykorzystania.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

Materialy nie wystepuja



3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Do wykonania robdt rozbiérkowych 1 remontowych nalezy uzy¢ nastgpujacego sprzgtu:

- elektronarzedzia
- sprzet do robot rgcznych
- nozyce do cigcia drutu
- pitado betonu
oraz inne dowolne, adekwatne do wykonywanych robdt, nie naruszajace bezpieczenstwa pracy i

konstrukcji budynku.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Ogolne wymagania dotyczace Transportu podano w ST-00.00 .Wymagania ogolne".

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa zarobwno w obrebie pasa robot drogowych, jak i poza nim. Srodki transportowe
poruszajace si¢ po drogach poza pasem robot powinny spelnia¢ odpowiednie wymagania w
zakresie parametrow charakteryzujacych pojazdy, w szczegdlnosci w odniesieniu do gabarytow i

obcigzenia na oS.
Zgodnie z technologia zalozong do transportu proponowane jest uzycie takich S$rodkow
transportu, jak:

- samochod skrzyniowy
- samochod — wywrotka

- S$rodek transportowy — samochdd dostawczy

S. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Warunki ogélne wykonania robot

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywa¢ przy uzyciu sprzg¢tu — elektronarzedzi lub recznie.

Materiat uzyskany z rozbidrki zatadowa¢ na samochody samowytadowcze i odwiez¢

Roboty rozbiérkowe naleza do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktorym si¢ odbywaja nalezy

ogrodzi¢ i oznakowac tablicami ostrzegawczymi. Najczeséciej wystepujace zagrozenia to:



podraznienia blon §luzowych,
uszkodzenia glowy,
upadek z wysokosci,

uszkodzenia rak i nog.

5.1.1. Czynnosci przed rozpocz¢ciem pracy

Przed rozpoczgciem robot rozbiorkowych nalezy odlaczy¢ od rozbieranego
obiektu sie¢ wodociagowa, gazowa, cieplna, elektryczna, kanalizacyjng i inng
przygotowa¢ urzadzenia pomocnicze do sktadowania materiatdéw, przyrzadow,
narzedzi i odpadow

zaplanowac¢ kolejno$¢ wykonywania poszczeg6dlnych czynnosci

przygotowa¢ niezbgdne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np.
okulary, maski, ochronniki stuchu, itp.

zauwazone usterki i uchybienia zglosi¢ natychmiast przetozonemu

przed przystapieniem do robot rozbiérkowych pracownicy powinni by¢ zapoznani

z programem rozbiorki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania

5.1.2. Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy

NIE WOLNO:

rgcznie przemieszczaé 1 przewozi€ cigzary o masie przekraczajacej ustalone normy
obstugiwac urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen

zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn

prowadzi¢ robdt rozbiorkowych, jezeli zachodzi mozliwo$¢ obalenia cze$ci
konstrukcji obiektu przez wiatr

prowadzi¢ robot rozbiérkowych na zewnatrz w  zlych  warunkach
atmosferycznych: w  czasie deszczu, opadow $niegu oraz silnych wiatrow (przy
predkosci przekraczajacej 10 m/s prace nalezy bezwzglednie wstrzymac)
prowadzi¢ robot rozbidrkowych jesli na nizej potozonych kondygnacjach
przebywaja  ludzie

gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych
konstrukcyjnych czgséciach obiektu



obala¢ §cian lub innych czesci obiektu przez podkopywanie i podcinanie
prowadzi¢ rozbidrki elementdw konstrukcyjnych jednoczesnie na kilku

poziomach,

Roboty rozbidérkowe nalezy:

prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narz¢dzi, przez rozkuwanie lub zwalanie,
prowadzi¢ tak, aby nie zostala naruszona statecznos$¢ rozbieranego elementu, oraz
tak, aby wusuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato
nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia si¢ innego fragmentu konstrukcji
znajdujace si¢ w poblizu rozbieranych obiektow urzadzenia i budowle nalezy

zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami,

Przy wykonywaniu robot rozbiorkowych nalezy:

5.1.3.

uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych,
prawidtowo oprawionych,

utrzymywa¢ w porzadku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narze¢dzi stuzacych do
rozbiorki,

konieczne jest stosowanie srodkow ochrony indywidualnej,

W razie niemozno$ci uniknigcia w czasie trwania robot wickszych ilosci pytu,
pracownikow nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne,

W czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w hetmach.

Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym,

o problemach prowadzenia rob6t nalezy niezwlocznie zawiadomic¢ przelozonego,

w razie sytuacji awaryjnej stwarzajacej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowaé
zrozumialg 1 dostrzegalng sygnalizacj¢ ostrzegawcza 1 alarmowa,

kazdy zaistnialty wypadek przy pracy zglasza¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko

pracy pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastapit wypadek.

5.1.4. Organizacja robot

Wykonanie rob6t powinno by¢ jak okreslono w dokumentacji projektowej i specyfikacji, badz

inne, o ile zatwierdzone zostanie przez Inzyniera. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt



organizacji 1 harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane

roboty wyburzeniowe i rozbidrkowe.

5.1.5. Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robot rozbidrkowych reguluje Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas

wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdziat 18.

5.2.  Szczegolowe warunki wykonania robot
5.2.1 Demontaz stolarki i Slusarki

Otwory drzwiowe i okienne drewniane nalezy zdemontowaé¢ w sposdb demolacyjny. Otwory
okienne zsypu wegla nalezy demontowaé w sposob bardzo ostrozny i bezpieczny. Wykute ramy i

skrzydta okienne nalezy wywiez¢ i zutylizowac.

5.2.2 Rozbiorki posadzki betonowej

Posadzka. Przed rozpoczgciem robot rozbiorkowych posadzki nalezy wykonaé probny fragment
rozbiorki i okresli¢ docelowe rzedne poszczegdInych warstw posadzki. Nastepnie nalezy dokonaé
rozbiorki istniejgcej posadzki betonowej oraz wybra¢ warstwe podsypkowa do docelowych
rzgdnych. Material z rozbidrki na biezaco usuwac z pomieszczenia na zewnatrz, pryzmowac, a po

wykonaniu cato$ci prac rozbiorkowych wywiez¢ 1 zutylizowac.

5.2.3 Skucia tynkow

Przewidziano skucia tynkow $cian i sufitow. Do prac przystapi¢ po oproéznieniu pomieszczenia.
Roboty nalezy rozpocza¢ od skucia luznych, odstajacych fragmentow tynku, nastepnie skuwac
tynki mocniej zwigzane z podtozem. Materiat z rozbiorki na biezaco usuwac z pomieszczenia na

zewnatrz, pryzmowac, a po wykonaniu calosci prac rozbiorkowych wywiez¢ i zutylizowac.

5.2.3 Skucia elementow murowych

Wszelkie skucia, rozkucia, poszerzenia elementéw murowych nalezy wykona¢ rownolegle ze
skuwaniem tynkéw. Przed przystgpieniem do rozku¢ i poszerzen nalezy dokladnie wytrasowac

docelowe projektowane otwory.



6. KONTROLA BADANIA I ODBIOR WYROBOW ORAZ ROBOT
BUDOWLANYCH

Sprawdzenie jako$ci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robot

rozbidrkowych. Odbidr robot z catoscia prac.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Z uwagi na ryczattowa forme¢ wynagrodzenia nie przewiduje si¢ sporzadzania obmiaréw robot.
8.  ODBIORROBOT BUDOWLANYCH

Odbior robdt polega na wizualnej ocenie wykonania wszystkich robot rozbiorkowych.

9.  SPOSOBY ROZLICZENIA ROBOT

Przyjeta forma ryczattowa zaptaty za wykonanie catosci robot dla zadania. Szczegdly reguluje

umowa.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

- PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie
budowy i rozbiorki.

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie
ogbélnych przepisow bezpieczenstwa 1 higieny pracy - Tekst jednolity
Dz.U.2003.169.1650 (R) Ogolne przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy.

- Bezpieczenstwo 1 higiena pracy podczas wykonywania robot budowlanych -
Dz.U. nr 47 poz. 401 z 2003 r.

- Prawo budowlane - Dz.U nr 207 poz. 2016 z 2003 r.

- Ustawa o odpadach - Dz.U nr 62 poz. 628 z 2001 r. z pdzn. zmianami

- Dz.U.2006.75.527 (R) Lista rodzajow odpadow, ktore posiadacz odpadow moze
przekazywa¢ osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym, nie bedacymi
przedsigbiorcami, do wykorzystania na ich wlasne potrzeby. Zalacznik do

rozporzadzenia Ministra Srodowiska z dnia 28 maja 2002 r. (poz. 686



